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I. WSTEP

1. Przedmiot i zakres specyfikacji

Opracowanie ma na celu wskazanie dziatlan i1 sposobu wykonywania prac budowlanych, zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami i normami dla zadania: ,, Budowa $ciezek rowerowych na terenie miasta Ostréw
Mazowiecka o dtugosci ok. 17km wraz z budowg infrastruktury towarzyszacej i przebudowg kolizji".

1.1 Podstawa opracowania
Podstawa niniejszego opracowania sa:

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z p6zn. zm.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegdlowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonanie i odbiér robdt budowlanych
oraz program funkcjonalno-uzytkowego.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi (ST).

1.2.1 Nazwa i kody robét
GRUPA ROBOT- 45000000-7 - Roboty budowlane
KLASA ROBOT
+45100000-8 PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
+45200000-9 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTOW
BUDOWLANYCH LUB ICH CZESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII LADOWEJ I WODNEJ
KATEGORIA ROBOT:
- 45230000-8 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW, LINII
KOMUNIKACYJINYCH I ELEKTROENERGETYCZNYCH, AUTOSTRAD, DROG, LOTNISK I KOLEI;
WYROWNYWANIE TERENU

— 45231000-5 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW, CIAGOW

KOMUNIKACYJNYCH I LINII ENERGETYCZNYCH
— 45232000-2 ROBOTY POMOCNICZE W ZAKRESIE RUROCIAGOW I KABLI

KLASA ROBOT

+45300000-0 ROBOTY INSTALACYJNE W BUDYNKACH

KATEGORIA ROBOT

+45310000-3 ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE
—  45311000-0 ROBOTY W ZAKRESIE OKABLOWANIA ORAZ INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
—  45316000-5 INSTALOWANIE SYSTEMOW OSWIETLENIOWYCH I SYGNALIZACYJNYCH
—  45317000-2 INNE INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.2.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem zamowienia jest wykonanie przebudowy istn. linii napowietrznych nn z o$wietleniem
terenu z przebudowsg przylagczy kablowych i napowietrznych, przebudowy stupow oswietleniowych i szafek
kablowych, kablowo-pomiarowych oraz budowg o$wietlenia terenu - $ciezek rowerowych: ,, Budowa $ciezek
rowerowych na terenie miasta Ostrow Mazowiecka o dlugosci ok. 17km wraz z budowa infrastruktury
towarzyszacej i przebudowa kolizji".

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ ze Specyfikacja
Techniczng, dokumentacja projektowa i poleceniami Inspektora Nadzoru.



1.3.1 Przekazanie terenu

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacj¢ obiektu,
przekaze dziennik budowy oraz jeden egzemplarz Specyfikacji Techniczne;j.

1.3.2 Zgodno$¢ roboét ze Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna, dokumentacja projektowa oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inwestora / Inspektora nadzoru stanowia zalaczniki do umowy, a wymagania
wyszczegblnione w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarow s3 wazniejsze od odczytu ze skali rysunkoéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
maja by¢ zgodne ze Specyfikacjg Techniczna. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne ze ST i maja wplyw na
niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.3.3 Zabezpieczenia terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

1.3.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robdt wykonczeniowych
Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wiasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca begdzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i droég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoS$cig powstania pozaru.

1.3.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie budowy, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
fatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym, jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.3.6 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego



dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.3.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlno$ci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaj
odrebnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie umowne;j.

Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z lokalizacja wg mapy geodezyjne, przedmiarem robot,
obowiazujacymi przepisami wykonanie i odbioru roboét oraz normami a w szczegolnosci:
- PN-76/E-05125
- PN-76/E-05100
- PN-IEC 61024-1-1

Nalezy pamictaé, ze wszelkie prace nalezy wykona¢ po upewnieniu, ze wylaczone jest napigcie.
Pracownicy zatrudnieni przy budowie powinni bezwzglgdnie zna¢ i przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa. Przed
przystapieniem do prac powinien by¢ przeprowadzony instruktaz z zakresu bhp, w czasie, ktérego nalezy
szczegblowo omowi¢ zagrozenia mogace wystapi¢ przy wykonywanych pracach. Prac montazowych nie wolno
wykonywaé w warunkach zwigkszajacych zagrozenie wypadkowe tzn. o zmroku, podczas burzy oraz w nie
sprzyjajacych warunkach atmosferycznych. Szczegodlng ostrozno$¢ nalezy zachowaé przy pracy w poblizu
czynnych urzadzen energetycznych.

1.3.8 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.3.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowe;j i
samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisOw i wytycznych podczas prowadzenia rob6ot. Np. rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robo6t
budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401 z p6zn. zm.).

Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

2. Materialy

2.1 Zrédta uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegélowe informacje dotyczace, zamawiania
materiatdéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Materiaty budowlane powinny spelnia¢é wymagania jakosciowe okre$lone obowigzujagcymi normami,
aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Specyfikacji Technicznej (ST). Dopuszcza si¢ stosowanie
produktéw zamiennych innych producentdéw niz zawarte w projekcie pod warunkiem, ze ich parametry beda nie
gorsze od zaproponowanych w projekcie i zatwierdzone przez projektanta.

2.2 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym
znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z
jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i byly dostepne do



kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym, lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. Sprze¢t bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. Transport

4.1 Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba $rodkéw
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréow technicznych. Srodki
transportu nieodpowiadajagce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez
wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrodcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru i Nadzoru Autorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego
przez Wykonawce w wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy i w ST, a
takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pozniej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonaweca.

6. Kontrola jakos$ci robét

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jako$ci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzat
pomiary i badania materialdow oraz robdt z czestotliwos$cig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w umowie i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czgstotliwoscei sg okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres§lone, Inspektor nadzoru ustali,
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.2 Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:



1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i informacji o ich istnieniu, zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz.U.99/98 z
pozn. zm.).

2. Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub Aprobata Techniczna,
a w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okre$lona w pkt. 1 - te ktore spetniajg wymogi ST.

3. Znajduja si¢ w wykazie wyrobdw, o ktorych mowa w rozporzadzeniu MSWiA, z 1998r. (Dz. U.
98/99 z p6ézn. zm.). W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w. dokumenty sg wymagane przez ST,
kazda ich partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

6.3 Dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢ nastepujace dokumenty:
a) Umowa,
b) Projekt budowlany,
¢) Specyfikacja techniczna,
d) Protokoly przekazania terenu budowy,
e) Protokoly odbioru robot
f) Protokoly z narad i ustalen,

6.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy be¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z umowa i ST.

7.2 Zasady okreS$lania ilosci robét i materiatow

Zasady okres$lania ilosci rob6t podane s3 w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w umowie i kosztorysie Wykonawcy.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

8 Odbior robot

8.1 Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen i Specyfikacji technicznej ST roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.2 0dbior ostateczny (koncowy)

Zasady odbioru ostatecznego robdt. Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego
wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie zgloszona przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Odbidr ostateczny robdt
nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedstawionych dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z podpisang umowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie robot,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robot poprawkowych Iub robot uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy



termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej umowy i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodne z ST, termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych
wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. Podstawy platnosci

Ustalenia ogodlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Wynagrodzenie bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST 1 w podpisanej umowie. Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie robot
beda obejmowac:
- Robocizng bezposrednia wraz z narzutami,
- Warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- Warto$¢ pracy sprzegtu wraz z narzutami,
- Koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
- Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

10. Przepisy zwiazane

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z p6zn. zm.).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

4. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z pdzniejszymi
zmianami).

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonanie i odbiér robdt budowlanych
oraz program funkcjonalno-uzytkowego.

I1. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami Specyfikacji Technicznej,
dokumentacja projektowa oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materialdow i1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformulowanych w
dokumentach umowy, a takze w normach i wytycznych.

2 Wymagania dotyczace wykonania robét
2.1. Instalacji elektrycznych

2.1.1. Zalecenia og6lne

Trasa instalacji elektrycznych powinna by¢ przejrzysta, prosta i dost¢pna dla prawidtowej konserwacji i
remontow. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Przewody musza by¢ utozone
swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe napr¢zenia. Rury przewidziane do utozenia w nich
instalacji powinny by¢ zamocowane do podloza w sposob trwaly. Przewody uktada¢ w rurkach



elektroinstalacyjnych PCV i p/t. Elementy systemu nalezy mocowaé zgodnie ze wskazaniami podanymi w
instrukcji montazowej wytworcy.

Wszystkie urzadzenia oraz instalacje musza by¢ zainstalowane w sposob stabilny, uniemozliwiajacy
wszelkie przemieszczanie si¢ urzadzenia. Miejsca potaczen zyl przewodow z zaciskami odbiornikow powinny
by¢ doktadnie oczyszczone. Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym
i mechanicznym oraz zabezpieczone przed oslabieniem sily docisku i korozja. Zyta przewodu powinna byé
pozbawiona izolacji tylko na dilugosci niezbednej do prawidlowego polaczenia z zaciskiem. Nie nalezy
pozostawia¢ nadmiaru dtugos$ci gotej zyly przed lub za zaciskiem.

Po zakonczeniu robot przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. prob
montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jako$ci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych badan
i pomiarodw (prac regulacyjno-pomiarowych) i probnym uruchomieniem poszczego6lnych rodzajow instalacji,
urzadzen i aparatury itp.

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen o parametrach nie gorszych niz zastosowane w projekcie oraz
specyfikacji po wczesniejszym zatwierdzeniu.

2.1.2. Zakres robét zasadniczych

Demontaz stanowisk stupowych

Demontaz odcinkéw linii napowietrznych nn

Demontaz i przebudowa przylaczy kablowych i napowietrznych nn
Przebudowa ztacz, szafek kablowych i pomiarowych
Posadowienie nowych stupow linii napowietrznych nn,

Budowa odcinkéw linii napowietrznych nn wraz z o§wietlenie m drog
Budowa linii kablowych zalicznikowych nn

Budowa o$wietlenia terenu

9. Montaz szafki o§wietleniowej SO

10. Montaz osprzetu elektroinstalacyjnego.

11. Montaz opraw o$wietleniowych.

12. Wykonanie instalacji uziemiajace;j.

13. Sprawdzenie dziatania wykonanych instalacji — pomiary.

PRI R D=

Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposob ich montazu, nalezy przeprowadzi¢
nastepujace roboty podstawowe:

— trasowanie

— montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

— montaz sprz¢tu i osprzetu

— laczenie przewodow

— podejscia do budynkow i odbiornikow

— ochrona przed porazeniem

— ochrona antykorozyjna

2.1.3. Montaz i stawianie stupéw, montaz opraw
Projektowane stupy nalezy zainstalowaé w miejscach wyznaczonych przez geodete.

Projektowane oprawy:

-OPRAWA nr 1

Oprawa masztowa lub wysiggnikowa z plaska ostong. Oprawa masztowa i1 wysiggnikowa do
wierzchotka masztu © 76 mm. Regulowany kat nachylenia dla montazu masztowego 0°, 10°, dla montazu
wysiegnikowego -10°, 0°. Z zamawianymi oddzielnie redukcjami nadaje si¢ réwniez do zastosowania na
masztach @ 42, 48 1 60 mm. Zamocowanie na maszcie odbywa si¢ za pomoca dwoch $rub mocujacych ze stali
szlachetnej zgodnych z EN 60598-2-3. Z zamawianymi oddzielnie redukcjami rowniez do montazu na masztach
z czopem QD 42, 48 1 60 mm. W wersji MLT (Multi Lens Technologie), obejmuje wysokowydajne systemy UV i
odporne na temperatury systemy soczewkowe w konfiguracji poczwérnej. Do o§wietlania ulic zgodnie z klasami
oswietleniowymi P. Z asymetrycznym, szerokim rozsytem $wiatla. Z ostong z PMMA, przezroczysta. Mozliwe
jest doposazenie tylnej ostony dostgpnej jako zamawiane oddzielnie akcesorium. Do elastycznego dostosowania
do wymogoéw klienta oferowane sg inne charakterystyki rozsytu $wiatta. Strumien §wietlny oprawy 2000 Im,
pobor mocy 19,00 W, wydajnos¢ $swietlna oprawy 105 Im/W. Barwa $wiatla biata neutralna, temperatura
barwowa 4000 K, ogdlny wspotczynnik oddawania barw (CRI) R, > 70. Inne kolory §wiatta LED dostepne na
zamowienie. Sredni okres trwatosci znamionowej Lso(tq 25 °C) = 100.000 h. Modutowa oprawa sklada si¢ z
modutu podstawowego i modutu technicznego. Polaczenia mechaniczne i elektryczne modutéw wykonuje si¢
bez narzedzi. Z uszczelkami bezsiarkowymi. Korpus oprawy z aluminium formowanego ci$nieniowo. Kolor



antracytowy, podobny do DB 703. Powierzchnia ekspozycji na wiatr Fy,= 0,040 m?. Klasa ochronnosci (EN
61140): II, szczelnos¢ (DIN EN 60529): IP66, stopien odpornosci na uderzenia wedtug IEC 62262: 1K09. Blok
elektryczny ze wszystkimi komponentami elektrycznymi zintegrowany w module podstawowym i wymienny. Z
3-biegunowa kostka przytaczeniowa do 2.5 mm? i izolowanym punktem wsporczym do przewodu
uziemiajacego. Potaczenie $srubowe M20 petnigce role odcigzki przewodow o $rednicy 6 do 12 mm. Z
podiagczonym przewodem doprowadzajagcym o di. 8000 mm. Z elektronicznym zasilaczem, z mozliwo$cig
przelaczania. Odporno$¢ na dziatanie napig¢ udarowych 6 kV. Parametryzowany statecznik z utrzymaniem
stalego strumienia $wiatla (CLO). Pobér mocy na koncu okresu trwatosci: 21 W. Oprawa spetia podstawowe
wymogi odnos$nych dyrektyw UE iposiada oznaczenie CE. Dodatkowo oprawa posiada certyfikat ENEC
wystawiony przez niezalezng jednostke certyfikujaca.

- OPRAWA nr 2

Dekoracyjna oprawa masztowa z wypuklym, polprzezroczystym kloszem zPMMA, Nasadka
masztowa, paraboliczna. Oprawa masztowa do wierzchotka masztu @ 76 mm, Zamocowanie na maszcie odbywa
si¢ za pomocg dwoch Srub mocujacych ze stali szlachetnej zgodnych z EN 60598-2-3. Z zamawianymi
oddzielnie redukcjami rowniez do montazu na masztach z czopem @ 60 mm. Uktad optyczny wykonany w
technologii wielosoczewkowej (MLT). Uklad optyczny oprawy sktadajacy si¢ z wysokiej jakosci odpornych na
promieniowanie UV i wysoka temperature systemow soczewkowych. Z obrotowo-symetrycznym szerokim
rozsylem §wiatta. Optymalnie przystosowany do poziomego ukierunkowania korpusu oprawy. Do elastycznego
dostosowania do wymogéw klienta oferowane sg inne charakterystyki rozsytu swiatta. Mozliwe jest doposazenie
tylnej ostony dostepnej jako zamawiane oddzielnie akcesorium. Z 4 modutami diodowymi. Modut diodowy
sktadajacy si¢ z czterech diod, z uktadem optycznym. Strumien §wietlny oprawy 3200 Im, pobor mocy 33,00 W,
wydajnos¢ §wietlna oprawy 97 Im/W. Barwa $wiatla biata neutralna, temperatura barwowa 4000 K, ogblny
wspotczynnik oddawania barw (CRI) R,> 70. Inne kolory $wiatta LED dostepne na zaméwienie. Sredni okres
trwatos$ci znamionowej Lgo(t; 25 °C) = 100.000 h. Korpus oprawy z aluminium formowanego ci$nieniowo.
Kolor antracytowy, podobny do DB 703. Mozliwo$¢ ustawienia kata nachylenia Regulacja w krokach co
10°ustalana w zakresie od 0° do 90°. Z wypuktym, polprzezroczystym kloszem. Klasa ochronnosci (EN 61140):
II, szczelnos¢ (DIN EN 60529): 1P66, stopien odpornosci na uderzenia wedlug IEC 62262: IK08. Wspornik
urzadzenia ze wszystkimi komponentami elektrycznymi i modutami diodowymi zamontowany jako goérna
zamknigcie oprawy. Wyjmowany z V2A po odkreceniu czterech §rub mocujacych. Modul przylaczeniowy w
nasadce masztowej, wolny dostep. Z 4-biegunowg kostka przylaczeniowa do 2.5 mm? i izolowanym punktem
wsporczym do przewodu uziemiajgcego. Z odcigzka przewodéw. Odporno$¢ na dzialanie napig¢ udarowych 6
kV. Z urzadzeniem zasilajagcym, $ciemnialna cyfrowo (DALI). Parametryzowany statecznik z utrzymaniem
statlego strumienia $wiatta (CLO). Pobor mocy na koncu okresu trwatosci: 37 W. Oprawa spetnia podstawowe
wymogi odno$nych dyrektyw UE i posiada oznaczenie CE.

- OPRAWA nr 3

Techniczna oprawa zewngtrzna z plaska szybka. Do montazu jako oprawa masztowa lub wysiggnikowa
z oddzielnie zamawianymi mocowaniami na maszcie Ontria MB/42, .../60, .../76. Mozliwo$¢ ustawienia kata
nachylenia 0°, 5°, 10°, 15°. System optyczny sktadajacy si¢ z soczewek zoptymalizowanych komputerowo. Do
kazdej diody przyporzadkowana jest soczewka. Z asymetrycznym, szerokim rozsytem §wiatta. 1 klaster diodowy
z 36 diodami o wysokiej mocy. Strumien §wietlny oprawy 6200 Im, pobdér mocy 60,00 W, wydajno$¢ §wietlna
oprawy 103 Im/W. Barwa S$wiatla biata neutralna, temperatura barwowa 4000 K, ogdélny wspodtczynnik
oddawania barw (CRI) R,> 70. Inne kolory $wiatta LED dostepne na zaméwienie. Sredni okres trwatosci
znamionowej L80(tq 25 °C) = 50.000 h. Korpus oprawy z aluminium. Szybka z hartowanego szkta. Kolor
korpusu oprawy antracytowy, podobny do DB 703, lakierowany proszkowo. Powierzchnia ekspozycji na wiatr
Fw= 0,060 m?. Klasa ochronnoéci (EN 61140): I, szczelno$¢ (DIN EN 60529): 1IP66, stopien odpornosci na
uderzenia wedlug IEC 62262: IK08. Podlaczenie elektryczne do 3-biegunowej kostki przytaczeniowej do 2,5
mm?. Dlawnica M20 jako odcigzka przewodéw. Z automatycznym odlgczeniem od napigcia po otwarciu
oprawy. Z elektronicznym zasilaczem, z mozliwoscia przelaczania. Odpornos$¢ na dziatanie napi¢¢ udarowych
10 kV. Oprawa spetnia podstawowe wymogi odnosnych dyrektyw UE i posiada oznaczenie CE. Dodatkowo
oprawa posiada certyfikat ENEC wystawiony przez niezalezng jednostke certyfikujaca.

- OPRAWA nr 4

Techniczna oprawa zewnetrzna z ptaska szybka. Do montazu jako oprawa masztowa lub wysiegnikowa
z oddzielnie zamawianymi mocowaniami na maszcie Ontria MB/42, .../60, .../76. Mozliwo$é ustawienia kata
nachylenia 0°, 5°, 10°, 15°. System optyczny sktadajacy si¢ z soczewek zoptymalizowanych komputerowo. Do
kazdej diody przyporzadkowana jest soczewka. Z asymetrycznym, szerokim rozsylem swiatta. 1 klaster diodowy
z 40 diodami o wysokiej mocy. Strumien $wietlny oprawy 9100 Im, pobor mocy 90,00 W, wydajnos$¢ Swietlna
oprawy 101 Im/W. Barwa §wiatla biata neutralna, temperatura barwowa 4000 K, ogodlny wspotczynnik



oddawania barw (CRI) R,> 70. Inne kolory $wiatta LED dostgpne na zamowienie. Sredni okres trwatosci
znamionowej L80(t; 25 °C) = 50.000 h. Korpus oprawy z aluminium. Szybka z hartowanego szkta. Kolor
korpusu oprawy antracytowy, podobny do DB 703, lakierowany proszkowo. Powierzchnia ekspozycji na wiatr
Fw= 0,060 m?. Klasa ochronnoéci (EN 61140): I, szczelnos¢ (DIN EN 60529): 1IP66, stopien odpornosci na
uderzenia wedlug IEC 62262: IK08. Podtaczenie elektryczne do 3-biegunowej kostki przytaczeniowej do 2,5
mm?. Dlawnica M20 jako odcigzka przewodow. Z automatycznym odlgczeniem od napigcia po otwarciu
oprawy. Z elektronicznym zasilaczem, z mozliwo$cig przetaczania. Odporno$¢ na dziatanie napig¢ udarowych
10 kV. Oprawa spekia podstawowe wymogi odnosnych dyrektyw UE i posiada oznaczenie CE. Dodatkowo
oprawa posiada certyfikat ENEC wystawiony przez niezalezng jednostke certyfikujaca.

- OPRAWA nr 5

Techniczna oprawa zewngtrzna z ptaska szybka. Do montazu jako oprawa masztowa lub wysiggnikowa
z oddzielnie zamawianymi mocowaniami na maszcie Ontria MB/42, .../60, .../76. Mozliwo$¢ ustawienia kata
nachylenia 0°, 5°, 10°, 15°. System optyczny sktadajacy si¢ z soczewek zoptymalizowanych komputerowo. Do
kazdej diody przyporzadkowana jest soczewka. Z asymetrycznym, szerokim rozsylem swiatta. 1 klaster diodowy
z 86 diodami o wysokiej mocy. Strumien §wietlny oprawy 15000 Im, pobdér mocy 150,00 W, wydajnos¢ swietlna
oprawy 100 Im/W. Barwa S$wiatla biata neutralna, temperatura barwowa 4000 K, ogdélny wspodtczynnik
oddawania barw (CRI) R,> 70. Inne kolory $wiatta LED dostepne na zaméwienie. Sredni okres trwatosci
znamionowej L80(tq 25 °C) = 50.000 h. Korpus oprawy z aluminium. Szybka z hartowanego szkta. Kolor
korpusu oprawy antracytowy, podobny do DB 703, lakierowany proszkowo. Powierzchnia ekspozycji na wiatr
Fw= 0,110 m?. Klasa ochronnosci (EN 61140): I, szczelno$¢ (DIN EN 60529): P66, stopien odpornosci na
uderzenia wedlug IEC 62262: 1K08. Podtaczenie elektryczne do 3-biegunowej kostki przytaczeniowej do 2,5
mm?. Dlawnica M20 jako odcigzka przewodéw. Z automatycznym odlgczeniem od napigcia po otwarciu
oprawy. Z elektronicznym zasilaczem, z mozliwoscia przelaczania. Odpornos$¢ na dziatanie napi¢¢ udarowych
10 kV. Oprawa spetnia podstawowe wymogi odnosnych dyrektyw UE i posiada oznaczenie CE. Dodatkowo
oprawa posiada certyfikat ENEC wystawiony przez niezalezng jednostke certyfikujaca.

2.1.4. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéow

1.Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, przewoddéw itp.
bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podloza w sposob trwaly, uwzgledniajacy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac oraz sam rodzaj instalacji.

2. Przy uktadaniu przewodéw na uchwytach :

- odlegtosci migdzy uchwytami dla przewodow kabelkowych nie powinny by¢ wigksze niz 0,5 m.

- rozstawienie uchwytow powinno by¢ takie, aby odleglosci migdzy nimi ze wzglgdow estetycznych byly
jednakowe, uchwyty migdzy innymi znajdowaly si¢ w poblizu sprz¢tu i osprzetu, do ktoérego dany przewod jest
wprowadzany oraz aby zwisy przewodow migdzy uchwytami nie byly widoczne

3. Przy uktadaniu przewodow na specjalnie utworzonych podtozach :

- na przygotowanej trasie nalezy podioza specjalne mocowaé zgodnie z  projektem i odpowiednimi
instrukcjami,

- po sprawdzeniu jakosci mocowan oraz ich zgodnosci z projektem i instrukcjami montazu, na podtozach tych
nalezy uklada¢ przewody kabelkowe ,luzem” lub mocowaé (w zaleznosci od  wymagan okre§lonych w
projekcie, rodzaju przewodoéw kabelkowych oraz kierunku trasy poziomego, pionowego )

2.1.5. Kable i szafki kablowe

Kable zasilajace, przewody linii napowietrznych, przylacza kablowe i napowietrzne, szafki, zlacza
kablowe i pomiarowe nalezy uktada¢ i posadowi¢ zgodnie z opiniag ZUD

2.1.6. Montaz osprzetu

1.Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podioza w sposob trwaly zapewniajacy mocne i
bezpieczne jego osadzenie.

2.Do mocowania sprz¢tu i osprzetu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrecane do podloza za
pomocg kotkoéw i $rub rozporowych.

2.1.7. Laczenie przewodow

1.W instalacjach elektrycznych wngtrzowych taczenia przewodow nalezy wykonywaé w sprzgcie i
osprzgcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ polaczen skrgcanych.



2.W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne. maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody,
sposob przyltaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem.

3.Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga byé narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia.

4.Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest
przystosowany.

5.W przypadku zastosowania zaciskow, do ktéorych przewody sa przylaczane za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakr¢tka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podkladki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeplyw pradu.

6.Dhugos¢ odizolowanej zyly powinna zapewnia¢ prawidlowe przyltaczenie.

7.Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych.

2.1.8. Podejscie do odbiornikow

1.Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

2.1.9. Instalowanie pojedynczych aparatéw i odbiornikéw

1.Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie.

a)aparaty 1 odbiorniki nalezy mocowaé zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji montazowej
Wytworcy .

b)oprocz wymagan z pkt. a) nalezy przestrzega¢ nastgpujacych warunkow:

- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy ja uprzednio umocowac zgodnie z
projektem,

- odbiornik lub aparat nalezy mocowac $rubami lub wkretami do kotkdow rozporowych

- Sruby nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach maszyny lub aparatu stuzacych do mocowania,

- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekracza¢ 5° ,jezeli instrukcja
wytworcy nie podaje inaczej,

- 0$ napedu rgcznego aparatu powinna znajdowac si¢ na wysokosci umozliwiajacej wygodne i
bezpieczne przestawienie napgdu z poziomu obstugi; zaleca si¢ aby krancowe polozenia napedu znajdowaty si¢
na wysokosci od 0,5 do 1,5 m,

- jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezposrednio na podtozu, warstwa
wykonczeniowa nie zostata potozona, nalezy w otwory stuzace do umieszczania kotew wtozy¢ kotki wystajace
o kilka centymetrow ponad przewidywany poziom warstwy wykonczeniowej, a urzadzenia mocowaé po
stwardnieniu warstwy wykonczeniowej i wyjeciu kotkoéw.

2.Wprowadzanie przewodoéw do odbiornikow i aparatow statych

- zewngtrzne warstwy ochronne przylaczonych przewodow wolno usuwaé tylko z tych czgsci
przewodu, ktore po potaczeniu beda niedostepne

- w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest
wyposazony w dlawik, nalezy uszczelni¢ przewdd, jak dla instalacji w wykonaniu szczelnym

- przewody odbiornikow statych nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewod ochronny powinien
mie¢ wiekszy nadmiar dtugos$ci niz przewody robocze.

2.1.10. Ochrona przeciwporazZeniowa

1.Przewody sieci ochronnej i uziemiajace przylaczone do stalych urzadzen elektrycznych lub
nieruchomych przedmiotow metalowych nalezy uktadaé sposob staty.

2.Uktadanie i taczenie izolowanych przewodoéw wielozylowych, w ktorych jedna z zyt speinia funkcje
przewodu ochronnego, nalezy wykona¢ wg. wymagan podanych a ponadto

a)potaczenia Srubowe nalezy wykonaé¢ $rubami o $rednicy co najmniej 10 mm ze stali odpornej na
korozje¢ lub odpowiednio przed nig zabezpieczonych,

b)potaczenia srubowe nalezy wykonaé¢ w taki sposob, aby ponad nakretke wystawaty co najmniej dwa
zwoje gwintu §ruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokrecié i zabezpieczy¢ podktadka sprezysta przed
samoczynnym rozluznianiem,

c)powierzchnie stykowe polaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i pokry¢ wazeling
bezkwasows.

3.Zaciski ochronne nalezy wykona¢ nastepujaco:

a)zacisk ochronny powinien by¢ na stale przymocowany do chronionych urzadzen i maszyn
elektrycznych badz innych przedmiotow objetych dodatkowa ochrong przeciwporazeniowa,



b)zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz rézni¢ si¢ barwa kontrastujaca z barwa
urzadzenia, do ktorego jest przymocowany,
c)zaciski ochronne powinny spetnia¢ wymagania podane w pkt. 2.
4.0znakowania barwne nalezy wykonywa¢ wg "PN - 81/E - 05023 Urzadzenia elektroenergetyczne.
Oznaczenie barwami przewodow gotych oraz izolacji zyt ochronnych i zerowych w przewodach i  kablach
wykona¢ w nastepujacy sposob:
a)przewod neutralny oraz przewdd uziemiajacy uziemienia roboczego — oznakowaé barwa
jasnoniebieska
b)przewody ochronne - oznakowa¢ kombinacjg barwy zielonej i zo6ltej. Oznakowanie to realizowaé
przez naniesienie przylegajacych do siebie zielonozoltych paskéw o szerokosci od 15 do 100 mm kazdy. Izolacja
zyt powinna by¢ zabarwiona tak, aby na koncach przewodu na dlugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co
najmniej 30%, lecz nie wigcej niz 70%powierzchni, a druga pokrywata pozostaly cz¢s¢ powierzchni przewodu,
c)kombinacja barw zielonej i zo6ltej nie moze by¢ stosowana do innych celow poza wyrdznianiem
przewodu peliacego funkcje przewodu ochronnego,
d)dopuszcza si¢ stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemoznos$ci zabarwienia
przewodow.
5.Montaz urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
a)Wszystkie stale urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowac i
przylaczyé na stale. Aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowaé za pomoca
$rub lub wkretow do tablic rozdzielczych lub ptyt montazowych.
b)Przytaczenia przewoddéw ochronnych i roboczych do wiasciwych obwodow aparatow dodatkowej
ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski taczeniowe tych aparatéw.
c)Przewody ochronne w sieci, w ktorej zastosowano wylaczniki przeciwporazeniowe roznicowo-
pradowe, nalezy izolowa¢ jak przewody robocze. Przewodow roboczych nie wolno uziemia¢ za wytacznikiem
ani taczy¢ z przewodem ochronnym za lub przed wytacznikiem.
d)Gniazda wtyczkowe instalacji na napigcie obnizone ochronne powinny si¢ rézni¢ od gniazd
wtyczkowych na nie obnizone napigcie robocze tak, aby wtyczki przyrzadow ruchomych na napigcie obnizone
nie pasowaly do gniazd na napigcie nie obnizone.
6.Proby montazowe
a)Po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna by¢ przeprowadzona
préoba montazowa, tj.:
- ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej wraz z urzadzeniami i
aparatami wchodzacymi w jej sklad,
- pomiary rezystancji uziemien,
- sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne wylaczenie zasilania
b)Na podstawie ogledzin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy
sprawdzi¢, czy zostala ona wykonana zgodnie z dokumentacja techniczng i niniejszymi wymaganiami.
W szczegodlnosei nalezy sprawdzié :
- prawidlowos¢ potaczen i przebiegu tras przewodow ochronnych,
- rodzaje i wymiary poprzeczne przewodow ochronnych oraz jako$¢ wykonanych potaczen i
przytaczen,
- oznakowanie barwne przewodéw ochronnych,
- prawidlowo$¢ umocowan urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej oraz ich
potaczen z instalacja.

2.1.11. Koordynacja robdt elektrycznych z innymi robotami
1.Koordynacja robot budowlano - montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢é dokonywana we
wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skonczywszy na rozruchu i
przekazaniu do eksploatacji. Koordynacja nalezy objac rowniez projekty organizacji budowy i robot, ogolne
harmonogramy budowy oraz fazg realizacji ( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywanie robot koordynowac na
biezaco z kierownikiem budowy — przedstawicielem generalnego wykonawcy 1 kierownikami robot
poszczegblnych rodzajow.
2.0gblny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczgcia 1 zakonczenia
poszczegbdlnych rodzajow robdt lub ich etapéw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewnial prawidlowy
przebieg zasadniczych robot ogoélnobudowlanych, a réwnocze$nie umozliwial technicznie i ekonomicznie
prawidlowe wykonawstwo robot specjalistycznych ( w tym i elektrycznych ). Ogoélny harmonogram budowy
powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegdtowych harmonograméow robét elektrycznych.



2.2. Kontrola jako$ci robét.

Kontrola jakos$ci robot zgodnie z Specyfikacja Techniczng, Wymaganiami Ogoélnymi oraz sprawnos$ci

instalacji. Przed montazem nalezy okaza¢ wszelkie atesty. Kontroli w trakcie montazu podlegaja roboty
ulegajace zakryciu.

Po zakonczeniu rob6t sprawdzeniu podlega:
- jakos¢ i kompletno$¢ wykonania robot,
- zgodno$¢ wykonanych robot z instrukcja producenta.
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PN-IEC 60364 -4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed pradem
przetezeniowym

PN-IEC 60364 -4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Odiaczanie i faczenie

PN-IEC 60364 -4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
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