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1. Opis techniczny

1.1  Podstawa opracowania

Projekt opracowano na podstawie:

>

Y V VYV

Zlecenia UM Ostréw Mazowiecka

Wizji lokalnej;

mapy sytuacyjno wysokosciowej w skali 1:500

rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. nr 177 z 2003r. poz. 1729),

rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (zat. do
Dz.U. nr 220z 2003r., poz. 2181)

1.2 Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu w
zakresie oznakowania pionowego, celem zapewnienia bezpieczenstwa ruchu
drogowego w strefie robdt zwigzanych z zadaniem pod nazwg "Budowa ulicy (fgcznika)
od ulicy Targowej do ulicy Kopernika o dtugosci ok. 106m, wraz z budowg odwodnienia
i przebudowa kolizji”

1.3 Charakterystyka drogi

Projektowana ulica znajduje sie w potudniowej czesci miasta Ostrow Mazowiecka i posiada

jezdnie szerokosci ok. 4m i nawierzchnie z kruszywa naturalnego.

1.4 Przewidywany termin zmiany organizacji ruchu

Projektowana zmiana organizacji ruchu ma charakter tymczasowy. Termin

wprowadzenia niniejszego opracowania uzalezniony jest od terminu wytonienia

wykonawcy robét. Roboty prowadzone beda w IV kwartale 2017 roku.

1.5  Opis projektowanych rozwigzan

W ramach zadania przewiduje sie:

e budowe ulicy (tacznika) od ulicy Targowej do ulicy Kopernika na odcinku od km
0+000 do km 0+106 (kilometraz projektowany),

e budowe kanalizacji deszczowej,



e budowe zjazddw,

e budowe obustronnej opaski do granicy pasa drogowego,
e przestawienie stupa energetycznego,

e budowe skrzyzowania z drogg KDD-43

e docelowg organizacje ruchu drogowego,

Roboty zwigzane z budowa nawierzchni na projektowanej ulicy nalezy wykona¢ w jednym
etapie. Na czas robot nalezy catkowicie zamkng¢ projektowang ulice i zastosowac nastepujace
oznakowanie:

— ustawi¢ zapory U-20b na wlotach projektowanej ulicy od strony ulicy Kopernika i
od strony ulicy Targowe;j;

— ustawi¢ znaki B-33 wraz z B-25 zgodnie ze schematem wzdtuz ulicy Kopernika, w
obu kierunkach oraz ustawié¢ znaki B22/21 zgodnie ze schematem wzdtuz ulicy
Targowej;

— ustawi¢ znaki A12b/A12c wzdtuz ulicy Kopernika zgodnie ze schematem, w obu
kierunkach;

— ustawi¢ znaki A14 wzdtuz ulicy Kopernika i ulicy Targowej zgodnie ze schematem w
obu kierunkach;

Szczegdtowq lokalizacje i odlegtosci przedstawiono na schemacie |.

Kierownictwo rob6ét powinno mieé do dyspozycji, co najmniej 2
przeszkolonych i odpowiednio wyekwipowanych pracownikéw — sygnalistéw do
kierowania ruchem oraz na wypadek potrzeby chwilowego wstrzymania ruchu z
uwagi na roztadunek materiatdw budowlanych, przejazd sprzetu budowlanego,
itp.

Kazdorazowo po zakonczeniu robét drogowych nalezy zabezpieczy¢ i
dostosowa¢ oznakowanie tymczasowe do panujacych warunkéw drogowych.
Pojazdy biorace udziat w robotach musza by¢ wyposazone w ostrzegawczy
sygnat swietiny.

Po zakonczeniu prac nalezy zastosowaé nowg statg organizacje ruchu.

Za prawidiowe zorganizowanie tymczasowej organizacji ruchu odpowiedzialny

jest kierownik budowy.



1.6

Parametry znakow

Do oznakowania robdt nalezy zastosowac znaki pionowe ,Srednie”, ktérych lica muszg by¢

wykonane z folii odblaskowej typu 2.

1.7

Zestawienie znakow
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Symbol znaku
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B-25

B-33

U-20b

B-21
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Opracowata:

mgr inz. Renata Kozak



2.0 Opinie iuzgodnienia



